SERIE ERCO X6000 {77 CORGH

MHade cn Ttaly

| F .
= Under v
- Elektrohydraulisch
| Ponts élévateurs hydroélectrique a ciseau
Bl Elevador bajo rueda de tijera electrohidraulico

A CORGHI

sequi Corghi - follow Corghi




SERIE ERGO X6000

. Tutte le configurazioni del’lERCOX6000 sono state concepite al fine

di realizzare un sollevatore capace di rispondere a tutte le esigenze:

autoriparazione, assetto, controllo tecnico.

EM®. Al configurations of the ERCOX6000 have been conceived to fulfil
rdle® every possible lifting application: from vehicle repairs and wheel
alignment to technical inspection.

Samtliche Konfigurationen des ERCOX6000 wurden entwickelt, um
eine Hebebiihne anbieten zu kdnnen, die allen Anspriichen

nachkommt: Reparaturwerkstatten, Achsvermessung, technische
Kontrolle.

' Toutes les versions de I'ERCOX6000 ont été congues pour réaliser
un élévateur en mesure de répondre a toutes les exigences:
réparations de garage, controle de géométrie, contréle technique.

= Todas las configuraciones del ERCOX6000 se han pensado a los
wmw fines de crear un elevador capaz de responder a todas las
necesidades: autorreparacion, alineacion y control técnico.

PT6
- Prova giochi a 6 movimenti

- 6-movement play detector

- Gelenkspieltester mit 6 Bewegungen

- Plaque a jeux a 6 mouvements

- Detector de holguras de 6 movimientos

- Particolare attenzione € stata rivolta alle configurazioni dei sollevatori
per assetto come ad esempio gli incavi per piatti rotanti registrabili per
consentire una perfetta planarita delle pedane.

- Configurations for wheel alignment applications have specially designed
features such as adjustable turntable recesses to ensure perfect runway
planarity.

- Besondere Aufmerksamkeit wurde der Konfiguration der Hebebiihnen
flir die Achsvermessung gewidmet, wie zum Beispiel bei den Ausspar-
ungen fiir Drehteller, die einstellbar sind, um eine perfekte Ebenheit der
Schienen zu ermdglichen.

- La conception des élévateurs pour le contréle de la géométrie a béné-
ficié d’une attention particuliere en prévoyant notamment des loge-
ments pour les plateaux pivotants réglables et assurer ainsi une parfaite
planéité des chemins de roulement.

- Se ha puesto especial atencion en las configuraciones de los eleva-
dores para alineacion, como por ejemplo, la posibilidad de regular las
cavidades para los platos giratorios para permitir que la superficie de las
plataformas resulte perfectamente plana.
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VERSIONTDISPONIBILI 7S

VERFUGBARE VERSIONES ' ' VERSIONS DISPONIBLES ww VERSIONES DISPONIBLES

detector de holguras de
flir Achsvermessung, Lift-Table und plaques a jeux a 6 mouvements. 6 movimientos.
Gelenkspieltester mit 6 Bewegungen.

ERCO | ERCO | ERCO | ERCO | ERCO | ERCO | ERCO

;::& X6000 | X6000 | X6000 | X6000 | X6000 | X6000 | X6000
(H) CT PT6 PT6 LT CTLT | LTPT6 [CTLTPT6
Pedane piane / Flat runways / Flachen Schienen / Chemins
de roulement plats / Plataformas planas 1 = = v
Lift-Table 4 v v v

Versione per assetto ruote / Wheel alignment version /
Hebebiihne fiir Achsvermessung / Version pour réglage de la v v 4 v
géomeétrie des rous / Version para la alineacion de las ruedas

Prova giochi a 6 movimenti / 6-movement play detector /
Gelenkspieltester mit 6 Bewegungen / Plaque a jeux a 6 (4 v v (4
mouvements / Detector de holguras de 6 movimientos
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stri cataloghi sono consult:
aiuta a preservare I'am

- Arichiesta, installazione a pavimento con
rampe di salita appese. '

- On demand, floor installation with raisable Ll
exit boards.

- Auf Wunsch: Montage auf Bodenhohe mit
anhebbaren Abfahrrampen.

- Sur demande, installation dans le sol avec
des rampes de sorties élevables.

- A pedido, instalacion en suelo con rampas
de salida elevables.

a c u HG H I Per i dati tecnici d‘installazione, caratteristiche del suolo, carichi trasmessi a terra e tipo di ancoraggi fare riferimento al manuale d‘uso.

com. Una stampa responsa

Per aiutare il pianeta ottimizzando il consumo di carta,
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